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Démo Axe Linéaire

1 Programme Basic

Le programme est concu pou pour pouvoir fonctionner sans IHM tout en étant structuré pour fonctionner
avec.

C'est une synthése des besoins exprimés par nos clients pour différentes applications.

Il est structuré de facon a fournir des briques utilisables individuellement. Le cycle AR montre comment
utiliser les cycles individuels Aller et Retour : on lance le cycle Aller en mettant le bit MBB_GALLER a 1 et
on sait qu'il est terminé lorsqu'il est revenu a 0.

Dans cet exemple nous ne revenons pas sur la méthode de programmation séquentielle largement
détaillée dans notre Livre de recette.

Les paramétres sont stockés dans les registres en EEPROM et facilement accessibles avec TestCenter
grace a I'Editeur EEPROM Utilisateur.

Pour les initialiser a des valeurs par défaut il suffit de mettre a 1 le MBBit 415, il est remis
automatiquement a 0.

Hf Bits Modbus Utilisateur E O X

Adresse =401 le Te

Le programme est décomposé en 5 cycles :

1. Cycle de prise d'origine (Homing) recheche du capteur (IN_FDC_ORIGINE) puis positionnement a
la position de départ

2. Cycle Aller depuis la Position de Départ jusqu'a la Position d'Arrivée, la sortie 1 est activée
pendant le déplacement

3. Cycle Retour depuis la Position d'Arrivée jusqu'a la Position de Départ, la sortie 2 est activée
pendant le déplacement

4. Cycle AR qui enchaine les 2 cycles précédents avec une pause en Position d'Arrivée, la sortie 3
est activée pendant la pause

5. Cycle AR multiples qui exécute en continu le cycle précédent avec une pause en Position Départ,
la sortie 4 est activée pendant la pause.

Entrées :

IN_FDC_ORIGINE : entrée du capteur de prise d'origine, TYPE_FDC permet de définir le type de capteur
NO ou NF.

IN_ORIGINE : un front montant sur cette entrée déclenche le cycle de homing.
IN_ALLER, IN_RETOUR, IN_AR, IN_MULTI_AR : un front montant déclenche le cycle correspondant, un

front descendant sur IN_MULTI_AR arréte le cycle.

SOPROLEC V1.0 du 03/05/2017 Page 2/6



Démo Axe Linéaire

Sorties :

OUT_ALLER : mise a 1 pendant le déplacement Aller

OUT_RETOUR : mise a 1 pendant le déplacement Retour

OUT_TOP_PA : mise a 1 pendant la temporisation en position d'arrivée
OUT_TOP_PD : mise a 1 pendant la temporisation en position de départ
Parameétres en EEPROM:

Les constantes indiquent le registre dans lequel est stockée la valeur. En mode 16 bits les registres sont
numérotés de 0 a 511 pour les commandes GetEEDatal6 et SetEEDatal6 et de 5120 a 5631 pour leur
acces en Modbus.

EE_RESOLUTION (0 / 5120) : Résolution : indiquée en pulses par mm, par exemple un driver est réglé a
1600 pulses par tour et I'axe parcourt 40mm par tour. Il faudra donc 1600 pulses pour parcourir 40mm,
soit 1600/40 = 40 pulses par mm

EE_ACCEL_HOM (1 / 5121) : Accélération pour le cycle de Homing
EE_VITESSE_HOME_R (6 / 5126) : Vitesse Rapide pour la recherche du capteur
EE_VITESSE_HOME_L (7 / 5127) : Vitesse Lente pour la sortie du capteur
EE_ACCEL_ALLER (2 / 5122) : Accélération pour cycle aller

EE_ACCEL_RETOUR (3 / 5120) : Accélération pour cycle retour

EE_VITESSE_MIN / EE_VITESSE_MAX (4 / 5124) (5 / 5125) : borne pour sélection des vitesses aller et
retour

EE_VITESSE_ALLER (8/ 5128) : Vitesse pour cycle aller
EE_VITESSE_RETOUR (9 / 5129) : Vitesse pour cycle retour

EE_LONGUEUR_AXE (11 / 5131) : Longueur de l'axe, utilisée pour définir la course maximale de la prise
d'origine

EE_POSITION_DEPART (12 / 5132) : Position de départ pour le mouvement Aller
EE_POSITION_ARRIVEE (13 / 5133) : Position d'arrivée pour le mouvement Aller

EE_TEMPO_DEPART (14 / 5134) : Temporisation a la position départ dans le cycle d'Aller/Retour
multiples. La sortie 4 est active pendant cette temporisation.

EE_TEMPO_ARRIVEE (15 / 5135): Temporisation a la position arrivée dans le cycle d'Aller/Retour. La
sortie 3 est active pendant cette temporisation.

EE_NB_AR (16 / 5136) : Nombre de cycles A/R dans le cycle A/R multiples. Si ce registre vaut 0 le
nombre de cycles A/R est illimité.

Bits Modbus de cycle:

Ces bits sont mis a 1 par la détection d'un front montant sur les entrées associées ou par les boutons de
I'ITHM.

MBB_GHOME : mis a 1 il lance le cycle de prise d'origine et y reste tant que le cycle n'est pas terminé
MBB_GALLER : mis a 1 pendant un cycle Aller, lorsqu'il revient a 0 le cycle est terminé.
MBB_GRETOUR : mis a 1 pendant un cycle Retour, lorsqu'il revient a 0 le cycle est terminé.

MBB_GAR : mis a 1 pendant un cycle A/R, il met a 1 successivement MBB_GALLER et MBB_GRETOUR.
MBB_GMULTI_AR : mis a 1 pour exécuter des cycles A/R
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MBB_HOME_OK : mis a 1 si le la prise d'origine s'est terminée avec succces

MBB_MODE_AUTO : mis a 1 pendant pendant un cycle automatique. Utilisé, notamment, pour empécher

les déplacements manuels.

MBB_STOP : accessible depuis I'IHM, pour arréter les cycles

MBB_X_PLUS & MBB_X_MOINS : lance un deplacement en mode manuel sur un front montant et I'arréte

sur un front descendant

Dans cet écran on peut suivre |'état des différents bits Modbus

2 Utilisation sans IHM

B Bits Modbus Utilisateur

Adresse =401

Les paramétres de fonctionnement étant stockés en EEPROM ils ne sont pas perdus en cas d"extinction
de l'automate. Il est trés simple d'y accéder et de les modifier dans I'écran Mémoire sauvegardée

Utilisateur :
B Mémoire sauvegardée Utilisater - ul X
Shit:  1Bbits 32hits Réel
Decimal |Hexa Signé Hom ~
o 10 Ox0004 10
1 0 00014 0
2 20 0x0014 20
3 50 .UXUU 32 | 50
4 1 .Dxﬂﬂﬂl | 1
5 500 .DXDIF4 | 500
6 20 0x0014 20
7 2 .UXUUUZ .2
8 200 .DXDDCS .ZDD
9 100 00064 100
10 10 O0x0004A 10
11 1500 .UXU5DC | 1500
12 50 .DXD(BZ | 50 w
B Sauver Fichier ‘L% Charger Fichier l-'L Fermer

Les cycles sont déclenchés en mettant a 1 les différentes entrées décrites plus haut.

Si toute ou partie des parameétres sont changés fréquement ou pour éviter la “boutonnerie”, il est possible

de connecter un IHM sur le port RS485 de I'automate pour le piloter.
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3 IHM

Dans cette application nous avons tout regroupé sur un seul écran :

JPROLEC *

Avancer de commencer il faut régler les paramétres du systéme :

Parametres

IN_FDC_ORIGI

IN_ORIGI

Le bouton Origine est “relié” au bit Modbus 320 : MBB_GHOME
Ce voyant est “relié” au bit Modbus 321 : MBB_HOME_OK
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Le principe est le méme pour les autres boutons et voyants :

E_NB_AR

IN_MULTI
EM_3 : SetUserMem 3, Compteur

PO_DEPART

SetUserifem 1, GetPos|AXE)/Resolution  SetUserMem 2, GetSys(11)/Resalution
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